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RESUMO

Este trabalho, iniciado em marco de 2006, tem como objetivo a continuidade ao
projeto de Inicia¢do Cientifica em andamento desde 2005, o qual visa a determinacio da lei
de controle de atitude para um satélite artificial baseada na extensdo da teoria do Regulador
Linear Quadritico (RLQ) para sistema ndo lineares. O controle de atitude de um satélite
artificial realizado a bordo usa sensores, estimadores e atuadores ligados por meio de
controladores o qual obedece a uma lei ou uma estratégia de controle, através do algoritmo da
lei de controle que é implementado no computador de bordo ou microcomputador. Atuadores
comumente utilizados neste controle sdo rodas a reacdo e jatos a gds, o primeiro sendo a fonte
de torques empregados no sistema de controle estudado neste trabalho. As principais
motivacdes para o desenvolvimento deste estudo sdo: familiarizagdo do processo de
modelagem de um satélite artificial e da teoria do regulador linear quadrético; o uso de um
critério que permita avaliar a eficiéncia de uma lei de controle em efetuar manobras, bem
como em manter um satélite artificial numa determinada atitude; a possibilidade de otimizar
grandezas fisicas como combustivel e/ou energia (os quais sdo fatores que tém influéncia
direta no custo e no tempo de operacio daquele controle). A opg¢do pelo uso do controle 6timo
através da teoria do regulador linear quadrético deve-se ao fato desta permitir a modelagem e
a otimizacdo desejadas. Na continuidade deste projeto de Iniciacdo Cientifica realizaram-se as
seguintes atividades: estudo da bibliografia associada ao tema de controle 6timo; a derivagdo
das equacoes de movimento de um satélite artificial; e pretende-se realizar as seguintes
atividades: implementacdo de um programa de computador com as equagdes de movimento;
simulacoes e verificagdo dos resultados.
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