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Resumo. A sessédo técnica ir4 abordar o uso de visdo computacional aplicada
em imagens obtidas por drones para deteccao e rastreio de veiculos, fazendo
uso de tecnologias como Darknet, YOLOv4, TensorFlow, DeepSORT e
OpenCV. Também sera abordado como os dados extraidos destes processos
podem ser aplicados para inferéncia de demais informacfes relevantes,
levando em consideracdo que torna-se possivel discriminar os veiculos e seus
deslocamentos nas estradas capturadas nas imagens dos drones.
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