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RESUMO

Os Softwares de Controle de Atitude e de Orbita sio responsaveis por controlar
algumas varidveis importantes de um satélite. Os Softwares de Controle de Atitude
permitem ao satélite adquirir € manter a atitude (=orientagdo para a Terra, para o Sol,
para uma estrela, etc.) adequada para a Missdo desejada de um satélite. J4 os Softwares
de Controle de Orbita permitem ao satélite adquirir e manter a orbita (=trajetdria baixa,
média, alta, em relagdo a Terra, etc.) adequada para a Missdo desejada de um satélite.
Estes softwares juntos compdem grande parte da Logica de Controle de um satélite, e o
perfeito funcionamento destes é necessario para o sucesso da Missdo. Mas, para que
estes softwares sejam usados em um satélite, ¢ necessario que eles passem por um
processo de Verificagdo, Validagdo e Aceitagdo. A Verificagdo garante a corre¢do
técnica, a Validagdo garante a adequacdo gerencial, e a Aceitacdo garante a
incorporacdo legal dos softwares trabalhando em conjunto com os hardwares usados na
Missao, tais como processadores, atuadores, sensores, etc. Este trabalho apresenta parte
de um estudo sobre a migracdo de um software de controle de atitude e de dérbita para
um sistema operacional e um processador de tempo real. Para isto, o trabalho apresenta
a realizacdo de testes sobre/com o simulador do processador ERC32, conhecido
também como Simulador de Instru¢des SPARC (SPARC Instruction Simulator-SIS). Os
testes sdo realizados utilizando softwares criados pelo 3°. Autor na sua Dissertagdo de
Mestrado no Curso ETE/CMC do INPE aprovada em 31/08/2007, sob a orientagdo do
2° autor. Por sua vez, estes softwares estdo implementados sobre um Sistema
Operacional de Tempo Real-SOTR chamado Real Time Executive Multi Processor
System-RTEMS, versdo 4.10.2. Desta forma, consegue-se chegar aos testes sobre o SIS
mais facilmente. Este trabalho estd em andamento, mas os resultados preliminares
realizados no SIS sugerem que os resultados futuros da realizagdo de testes sobre/com o
processador fisico ERC32 serdo muito mais realistas. Desta forma pretende-se
contribuir para que o RTEMS e o ERC 32 estejam aptos para serem usados nos
Sistemas de Controle de Atitude ¢ de Orbita-SCAOs dos satélites Amazonia 1 ou
Lattes, baseados na Plataforma MultiMissdo-PMM.
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