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RESUMO

Esse trabalho tem como objetivo principal o estudo de sistemas dindmicos cadticos
acoplados em redes de conexoes, ¢ as condigdes necessarias para que ocorra a sincronizagao
dos sistemas. Para isso foram explorados os conceitos de Expoente de Lyapunov para os
sistemas e propriedades das redes de conexdao do tipo “smallworld”, analisados
principalmente sobre os sistemas de Lorenz e de Rossler. Através de simulagdes
computacionais foram encontradas condi¢des para os fatores de acoplamento que levam a
sincronizagao.
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