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RESUMO

Este trabalho envolve a andlise da influéncia de torques externos na atitude de
satélites artificiais, com aplicacdes voltadas para satélites estabilizados por rotagdo. A
atitude do satélite sofre a a¢do de torques externos, devido a existéncia de perturbacdes
ambientais, tais como a de origem magnética, a atracdo da gravidade, o arrasto
atmosférico, o potencial elétrico e a incidéncia da radiacdo solar. Deste modo o objetivo
deste projeto ¢ realizar simulacdes numéricas das equacdes do movimento rotacional
descritas em termos das componentes da velocidade de rotagdo e dos quatérnions,
incluindo simultaneamente o torque aerodinamico, gradiente de gravidade, elétrico,
torques magnéticos e o torque devido a for¢a de pressdo de radiagdo solar direta (torque
de radiacdo solar), analisando também o erro de apontamento ¢ o angulo de aspecto
solar. O sistema diferencial a ser integrado neste trabalho ¢ ndo-linear de primeira
ordem com sete equacdes e sete incognitas, sendo utilizado a linguagem FORTRAN e o
método numérico de Runge-Kutta de oitava ordem na integracdo . O uso de ordem
elevada garante uma maior precisdo para o processo de integracdo. As aplicacdes sdao
realizadas para os Satélites Brasileiros de Coleta de Dados ambientais, SCD1 e SCD2, e
os resultados sdo apresentados em termos dos angulos de ascensdo reta e declinacdo do
eixo de rotagdo do satélite e da magnitude da velocidade de rotagdo.
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