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IntroduçãoIntrodução
•• Estimação de processos Estimação de processos estocásticosestocásticos gerados gerados

porpor equações de diferença aleatoriamente equações de diferença aleatoriamente
perturbadas.perturbadas.

•• Abordagem primeiramente formulada Abordagem primeiramente formulada porpor
KalmanKalman (1960). (1960).

•• Primeiras tentativas (sem muito impacto):Primeiras tentativas (sem muito impacto):
JonesJones (1965) e (1965) e Petersen Petersen (1973). (1973).

•• Tentativas melhor-sucedidas: Tentativas melhor-sucedidas: Ghil Ghil (1981), (1981), DeeDee
(1985), (1985), ParrishParrish e  e CohnCohn (1985). (1985).



Modelos do Filtro:Modelos do Filtro:
•• O modelo atmosférico:O modelo atmosférico:
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•• Relação entre análise (a) e previsão (p):Relação entre análise (a) e previsão (p):

{ } ( ){ }




≠
=

==
21

21

0
,0 1

21 nnse
nnseQ

eeEeE nTq
n

q
n

q
n



•• Os erros de previsão (f) e análise (a):Os erros de previsão (f) e análise (a):
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•• As matrizes de As matrizes de covariânciacovariância de erro de de erro de
previsão (f) e análise (a):previsão (f) e análise (a):

•• Modelo de observação (z):Modelo de observação (z):
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•• Relação entre observação (z) e previsão (f):Relação entre observação (z) e previsão (f):
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•• Minimizar a função custo:Minimizar a função custo:
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•• Algoritmo do Filtro:Algoritmo do Filtro:



•• EstensõesEstensões::

•• FK Estendido:FK Estendido:
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•• FK Simplificado: reduzir tamanho de FK Simplificado: reduzir tamanho de FFnn
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•• FK FK porpor Conjuntos: Conjuntos:
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