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RESUMO

O Projeto de Pesquisa tem como objetivo analisar os requisitos para a estruturacdo de
um Aplicativo de Bordo para satélites da classe dos CubeSats, e ser posteriormente utilizado
no satélite da Missao NANOSATC-BR. A Missdo tem como objetivo o monitoramento em
tempo real, no ambito do Clima Espacial, dos distarbios observados na Magnetosfera
Terrestre, com a determinacao de seus efeitos nas grandes regides da Anomalia Magnética do
Atlantico Sul — AMAS e do Eletrojato da Ionosfera Equatorial. A necessidade de um
Aplicativo de Bordo em um satélite ¢ devido ao fato de que ele € responsavel pela supervisao
dos subsistemas que compde o satélite e pelo armazenamento de dados de telemetria e
housekeeping. Por isso, o Aplicativo ¢ composto por diversas tarefas, como as que requisitam
dados das cargas uteis, dos subsistemas e das tarefas que recebem esses dados e os
manipulam. Os dados obtidos sdo armazenados em memoria do tipo FLASH, durante o
intervalo entre duas visadas do satélite pela estacdo terrestre. A memoria ¢ segmentada com a
finalidade de que cada tipo de dado possua seu espaco de enderecamento especifico. Além da
obtencdo e armazenamento de dados, o Aplicativo efetua tarefas responsaveis pelo envio dos
dados ao subsistema de comunicagdo, que € iniciado apos o recebimento de um telecomando,
enviando-os a Terra. Para que os eventos e os dados sejam manipulados de forma eficiente, o
Aplicativo de Bordo manipula as tarefas concorrentemente, o que torna necessario haver um
método de escalonamento das tarefas para que os subsistemas se comuniquem de forma
satisfatoria a fim de que cada tarefa referente a um determinado subsistema possua um tempo
de processamento ideal. O Projeto de um Aplicativo de Bordo para satélites muito pequenos,
como o NANOSATC-BR, possui algumas exigéncias, como a necessidade de operar com
pouca poténcia disponivel, ser o mais compacto e eficiente possivel e, ser autobnomo. Por
causa de algumas dessas exigéncias, foi planejado utilizar o microcontrolador MSP430F 1611,
que opera com um baixo consumo de energia € possui um alto desempenho através de seu
barramento de dados de 16 bits. O Aplicativo de Bordo esta sendo desenvolvido através do
conjunto de ferramentas CrossStudio, que possui um compilador para linguagem de
programacdo C compativel com os padrdes ANSI e ISO e ¢ totalmente compativel com o
microcontrolador em uso.
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