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Attitude Observation by Interferometry 

GPS wavefront 
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The Double =enlace of Carrier Pilam 
1 

A0k 

13aseline•vector: Determinalion 

Integer ambiguity: 'esolution 

• Repeatable errors: 

- 'Mias:duo:te cable arid-hardlwae.-delayi cons 

Bias on the antennas' phase ceWer: •ttitude dependent 

Muifipatli;: strolley attitude dependent 

:Random ertOrS:: Filtering 
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Determinação do Vetor Linha de Base 
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Resolução Instantânea da Ambiguidade Inteira 

1. Escolhe satélites primários (mestre e 3 escravos): mí 

2. Varre ambigüidades dos primários: 

Teste Interno (solução b só com primários). 	em Ibl, 

Testes Externos (solução b com primários e secundários): 

Resíduos, erro em ibi; função custo .1-  m 

irniza função custo. 	 ; 
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Resolução Dinâmica da Ambiguidade e 

1. Modo Partida a Frio: seleciona candidatas -- método instantâneo; 

2. Modo de Depuração: 

Transposição das Ambigüidades Inteu 

p,o 	áfit  p,o 
'õ  k k+1 	Yie:+1 	[(  

0 ,Q 

 

   

Indice cle esempenho: aprovação e rejeição: 
J k 

1:* 
Ge r4 G e  k+1. 

k . 

3. ModoNominal: monitora função custo 
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Cenário da Simulação 

• Elevação da linha de base: restrita 

• Fatores de escala dos erros: 
- ruído térrnico 0,5; 
- erro troposférico 0,5; 
- Disponibilidade Seletiva 0,1; 
- multicaminho 0,2; 
- atraso ionosférico 0,5; 

hicerteza no:. .fase .  dà.portOorà: 



Linha de 
Base [m] 

Hora 
Local 

Taxa de 
Falhas 

Satélites 
Visíveis 

0.5 6:00 22% 

9:00 12% 

12:00 40% 

15:00 25% 

6:00 15% 

9:00 18% 

12:00 85% 4 

15:00 40% 4 

6:00 72% 

9:00 33% 6 

12:00 82% 

15:00 65% 

6:00 83% 

9:00 53% 

12:00 93% 

15:00 67% 

Linha de 
Base [ml 

Hora 
Local 

Taxa 
de 

Falhas 

Satélites 
visíveis 

Erro 
global 
médio 

0,5 10:00 8% 6 108' 

14:00 12% 136' 

8:00 5% 6 68' 

10:00 15% 6 51' 

12:00 80% 4 75' 

14:0029% 91' 

16:00 13% 7 52' 

10:00 18% 6 26' 

14:00 46% 5 45' 
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Sequenco of Modos 
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Resultados Típicos 
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•• Róteptors. Ashteck.:: 

• Taxa de amostragem: 

4 6 

1 9 

59' 15' 

Número de 
satélites 
Sintonizados 

Máximo 
número de 
candidatas 

Erro: -global 
lo . • 

Parâmetro - Experimento 
de 29-11-2002 

Experimento 
de 11-03-2004 

Linha de base 530 em 93 em 

Taxa' e falhas 49% 3% 
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Resultados com Dados Reais 



40. 
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Resultados com Dados Reais 
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• Determinação de azimute por diferença dupla de fase G 

• Resolução dinâmica de ambigüidade inteira, 

• Precisão I grau metro de linha de base; 

Próximo passo: Implementação em receptor da NAVCON 




