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. CARACTERIZACEO NA_ FASE DE PRE-VOO.

0 trabalhe apresenta procedimentos para a caracterizagdo,
calibrac¢d3o e validagdc de Satélites de Observagdo da Terra. Sdc discutidos
métodos de caracterizacio e calibracio tanto na fase de pré-véo como também
na de pés-langamento. A abordagem aqui apresentada restringe-se a satélites
cuja carga Util seja composta por sistemas imageadores operando na faixa
espectral correspondente ao visivel e infravermelho.

A caracteriza¢do deo sistema imageador na fase de pré-véo é
realizada em laboratdério, o gqual deve ser equipadeo com simulador de cena,
posicionador do bloco dptico, simulador de sinais elétricos e contreoladores.
Estes equipanmentos irdo gerar os padrdes ©épticos necessidrios para a
realizacdo dos testes do imageador como também deverdo gerar e interpretar os
sinais elétricos para complementagdc dos testes deo sistema. Esta infra-
estrutura possibilitard o levantamento dos seguintes parémetros: campo de
visada, Fung¢do de Transferdncia de Modulagdo (MTF), ruido, registro entre
bandas e calibra¢do radiométrica.

Nesta fase, devem ser abordades principalmente os seguintes
itens:

Calibracic em érbita.

Fun¢do de Transferéncia de Modulacdoc (MTF).
Resolugdo radiométrica.

Modelo do sistema de imageamento.

Qualidade gecmétrica das imagens.

. CALIBRACEO EM ORBITA.

Apés o langamento, os coeficientes de calibragdc radiométrica
sdo reavaliados através de trés métodos. O primeiro consiste na utilizagdo do
calibrador de bordo. Entretanteo, a experiéncia adquirida em varios
satélites (p. ex. SPOT) mostrou que o calibrador de borde sofre perturbag¢des
significativas. E importante comparar os resultades obtidos desta forma com
dados extraido através de métodos independentes. Estabelecem-se assim o
segundo e terceiro métodos, denominados respectivamente de ®Areas no Solo
como Alve de Calibragdo* e “Referéncia em Relagdo a Outro Sensor”. A &rea
selecionada como alve deve possuir grandes dimensdes (varios pixels), ser
uniforme, proxima  a Lambertiana. SEC0 normalmente escolhidas regides
desérticas. As medi¢3es sdo realizadas durante a passagem do satélite.
Calcula-se assim a radifncia aparente & entrada do sensor, utilizando-se
modelamente atmosférico adequade. 0Os coeficientes de calibracdc séo
finalmente avaliados através dos resultados anteriores e dos niveis digitais
da imagem do alvo.
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O terceiro método toma outro satélite come referéneia. Nenhuma
medicdo é realizada durante a passagem do satélite, mas apenas s3o levantados
dados atmosféricos.

. AD s D O
0 levantamente da Fungdo de Transferéncia de Modulagdoc (MTF) &
fundamental para se avaliar a capacidade de resoclucdo espacial efetiva do
sistema. Este trabalhe analisa dois métodos principais para a avaliagio da
MTF na fase de pdés-langamento:

- Método fotointerpretativo.
- Levantamente da Fungdo de Espalhamento Linear.

0 método fotointerpretative é indireto e foi utilizado na
avaliagdo do satélite SPOT, C segunde métode analisado é direto e tem como
principal dificuldade a obten¢dc de Relacdo sinal/ruido suficiente para a sua
aplicacéo.

. RESOLUCAC RADIOMETRICA,

A resolugdo radiométrica é avaliada com a verificagido da
rela¢do sinal/ruido, quandc uma radifncia constante e uniforme é apresentada
aco sensor. Nesta fase de pés-langamento, determinam-se os ganhos apropriados
¢ s&do feitas recomenda¢des para a escolha de técnicas operacionais de
equalizacdo. MNeste aspecto, gquande o calibrador de bordo ndc funciona
adeguadamente, s#o utilizadas imagens de alvos homogéneos, compostos
nermalmente por grandes dreas cobertas de gelo.

. LO DO ST MAG 0.

A validagdo do modelo do sistema de imageamento & realizada com
a andlise dos seguintes pontos:

~ Matriz de deslocamento,
- Dados de atitude.

Para ambos os casos sdo utilizados pontos de controle. A matriz
de deslocamento descreve as discrepdncias entre as dire¢des de apontamento da
fase de pré-vdbo e as posteriores ae langamento. A validacdio dos dados de

atitude é realizada computando-se as discrepdncias entre as coordenadas dos
ponteos de controle dadas por mapas e aquelas fornecidas pelo modelo.

. LI GEG ca IM2 S.

A gqualidade geométrica das imagens & avaliada pela andlise dos
seguintes aspectos:

- Localizagdo da imagem.
- Qualidade intrinseca da imagem.

A qualidade intrinseca da imagem ¢é avaliada através de
pardmetros, tais comec distorcdo de comprimento, anisomorfisme, coeréncia
local e registro entre bandas.
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