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O Sistema Servomecanismo foi projetado para dotar de movimento as Antenas Coletoras do RadiointerferGmetio,
que faz observagdes de radio-fontes na Esfera Celeste. Omecanismo faz parte do Projeto Radicastronomia, que no
ambito do Convénio entre o Instituto Nacional de Pescpisas Espaciais INPEMCT ¢ a Universidade Federal de
Santa Mania UFSM, através do Laborattrio de Ciéncias Especiais de Santa Maria LACESM/CT/UFSM, visa
instalar um Radiomterferdmetro de baixa freqiiéncia no Observatirio Espacial do SulOES/CRSPEMCT, em Sdo
Martinho da Sema — RS. O equipamento mecénioo € constituido de dois eixos de movimentos, um eixo polar e
ouro de declnagiio, onde associado a estes eixos existern dois servomotores, controlados por computadores,
distribuidos a0 longo da linha base do Radiomterferdmetro, responséveis pela movimentaco das antenas em dois
gras de liberdade nas coordenadas desgjadas. Os elementos componentes do mecanismo foram desenvolvidos
em ago SAE 1045, e tratadas superficialmente com anticomosivos. Estrufuraliments tmos, associado ao eixo polar,
um mancal de nylon — altamente resistente, que fica fixado no caixfo da tome de sustentagio, € parte de uma cora
dentada com diimetro pmitivo de 340 mm e Z = 170 dentes, em perfiito contato com um pinhéo de 34 mme Z
= 17 dentes, preso por um parafiso transpassado 1o eixo do servomotor. No eixo de declinagio encontramos dois
mangcais de deslizamento bipartidos e um brago fixo acoplado com a outra parte da coroa dentada associado a outro
pinhéo, que fard o movimento de declinagio. O conjunto serd fixado 4 Tome Metilica de Sustentagio, atraves da
ooroa dentada do Fixo Polar A redigio do movimento € feita por meio de engrenagens, tem relacdo de
transmissao de 10, chegandoa

uma velocidade angular média de aproximadamente 0,05 pm, com um torque de 24 kgfm e uma poténcia
dissipada de 3 W. Atwalmente foram construidos dois servomecanismos, e estio sendo feito testes para avaliar e
fazer modificagdes para atingir a perféita sincronia dos movimentos executados pelos motores.

Modelo do Protoitipo de Servomecanismo para controle das antenas do Radionterferdmetra
Entidades Financiadoras: MMA, (AEB, FINEP, CNPq, INPE)/MCT, FAPESP, FAPERGS, UFSM.
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