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RESUMO

Conhecer o posicionamento geografico, atualmente, faz parte de nosso cotidiano
através de celulares e outros dispositivos geolocalizadores. Entretanto, ha outras
aplicacdes que vdo além de nosso uso pessoal: a navegacdo de aeronaves e
embarcacOes, a correta posicdo de estacbes de prospeccdo de petrdleo, topografia e
agricultura automatizada, isto sem mencionar aplicacdes militares. O intuito desta
pesquisa estd em estudar as questdes necessarias para se projetar e construir o hardware
e software a serem utilizados para uma prova de conceito pratica de um sistema de
geolocalizacdo brasileiro, denominado GEOLOCAL, um novo sistema de
georreferenciamento a partir do espaco, totalmente livre de quaisquer sistemas GNSS
(“Global Navigation Satellite System”), tais como o GPS ou equivalente. O
GEOLOCAL foi idealizado pelo Dr. Pierre Kaufmann, fundador do CRAAM (Centro
de Radioastronomia e Astrofisica Mackenzie). O GEOLOCAL pode ser visto como um
“GPS invertido” e baseia-se na determinacdo dos tempos de propagacao e de atrasos de
sinais entre um transceptor e receptores, localizados na Terra, e uma repetidora no
espaco. Apresentamos neste trabalho os principios de funcionamento do sistema e um
algoritmo para a solucdo das equac@es envolvidas. Uma simulacédo é feita para mostrar
0 algoritmo utilizado.
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